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POPIS

Zaskokovy automat MODI

OEz

Provedeni v plastovém rozvadéci IP54

Vyhody

(Cas automatického zaskoku 0d 0,8 s.

Na displeji automat informuje obsluhu o okamzitém

Nastaveni automatu Ize proti neopravnénému pie-
staveni chranit heslem.

Aplikace

Zaskokovy automat se pouzivé k zajisténi nepretrZité doddv-
ky elektrické energie v riznych sektorech sluzeb, priimyslu
apod.

Funkce

Automat  zajisti automatické a predevsim bezpecné fizeni
prepinani dvou zdrojii do zatéZe tak, aby byla dodrzena
dodavka elektrické energie bez dlouhodobych vypadkd.

Automat je urcen pro spoluprai s jistici/odpinaci /#edeion
nebo ARION WL, které zajistuji silové spinani. Podrobnéjsi
informace o osazeni jistic(i/odpinacu jsou na str. 10.

Impulzem pro pfepnuti zdroji mdze byt vypadek jedné nebo
vice fazi, podpéti nebo prepéti zdroji. Automat mize byt
vybaven ovlddadnim (zapnuti a vypnuti) zdlozniho zdroje
(generatoru).

Bezpecnost

Jistice/odpinace jsou pomoci zdskokového automatu vzd-
jemné elektricky blokovany, aby nedoslo v Zédném piipadé
k sepnuti obou zdrojii soucasné. Dle normy CSN EN 947-6-1
musi byt jistice i mechanicky blokovany.

Napajeni

Automat musi byt napdjen bud z fizenych zdrojii (resp. z
momentéIné aktivniho) nebo z nezévislého externiho zdroje,
zplisobu napdjenije castecné odvisla v nékterych pripadech i
funkce automatu (viz ¢asové diagramy nastr.6a 7).

Ovladani a nastaveni

Z&kladni funkce zaskokového automatu se voli otocnym pire-
pinacem na prednim panelu a dal3i nastaveni jako rezimy a
reakéni Casy se provadi pomoci ovlddacich tlacitek.

Zakladni blokové schéma

bez podélné spojky
Zdroj 1 Zdroj 2
| mopi | _
| |
| |
XYY R
QW I Signalizace L ;W Q,
E]Zétéi

Popis

Celni panel obsahuje:
a) displej informujici obsluhu o okamzitém stavu jisticd,
zdrojii a prévé aktudlné provadéné cinnosti

b) ovladaci tlacitka, kterd slouzi k nastaveni parametrii pro
automatické fizeni zaskoku.
Napf.: reakéni Casy (podrobnéjsi informace viz tabulka
,Parametry” na str. 10), rezim automatického zaskoku
(viz ,Funkce a rezimy” na str. 4 a 5) nebo bezpecnostni
heslo, kterym Ize chrénit nastaveni automatu proti neo-
pravnénému pienastaveni.

¢) otocny prepinac, kterym se nastavuji zakladni funkce
zéskokového automatu (podrobnéjsi popis viz ,Funkce a
rezimy“nastr.4a5)

Uvnitf automatu

a) mauZivatel moznost nastavit na podpétovych relé (pokud
jimi je automat vybaven) hodnotu podpéti a prepéti
(nezdvisle na sobé), kterou mé automat vyhodnotit jako
poruchu na zdroji a reagovat na ni.

b) je Sroubovaci svorkovnice pro pfipojeni jednotlivych vodi-
¢li kabelu, které propojuji automat s jistici/odpinadi.

Dvé zakladni provedeni
Zaskokovy automat se dodéva:

a) v provedeni v plastovém rozvadéci IP54 pro typ bez
podéIné spojky

b) v provedeni vestavném do dvefi rozvadéce pro typ bez
podélné spojky i s podélnou spojkou

Umisténi jisticti/odpinacii a jejich propojeni
s automatem

Umisténi jisticl (jejich vzajemnd vzdalenost) neni nijak
omezeno. Pokud je ke zvyseni bezpecnosti pfi manudinim
ovlddani pouZito mechanické blokovani, je dana vzdalenost
jisticli/odpinaci pouzitym mechanickym blokovanim.

Kabel se standardné k zdskokovému automatu nedodava. Je
vSak mozné si jej, dle pozadované délky, nechat vyrobit na
zakdzku u vyrobce.

Kabely pro propojeni automatu v plastovém rozvadéci a fize-
nych jisti¢di/odpinacli mohou byt vyvedeny na zadni nebo
horni strané rozvadéce.

Propojeni automatu v provedeni vestavném do dvefi rozva-
déce s fizenymi jistici je nutné realizovat pomoci stinéného
kabelu.

s podélnou spojkou
Zdroj 1 Zdroj 2

[ﬂ Zatés 1

2

[ﬂ Zatez 2



Zaskokovy automat MODI

SESTAVENi TYPOVEHO OZNACENI

bez podéIné spojky
s podélnou spojkou

provedeni v plastovém rozvadéci

vestavné provedeni na dvefe rozvadéce

fizeni kombinace ARION WL 2

fizeni kombinace /#odeion BD (BH) ?
fizeni kombinace /#odeion BL ?

nezdvislé externi napéjeni 24V d.c.

Provedeni vestavné do dvefi rozvadéce

vlastni- z aktivniho zdroje (moznost zélozniho zdroje 24V d.c.) "

nezdvislé externi napdjeni 110- 230V a.c./d.c.

sledovani pouze vypadku napéti v jednotlivych fazich

podpétova relé s nastavenim, sledovani sledu fazi, pii nastaveni -15 %
Kryt na zaskokovy automat ve vestavném prove- musi byt ZA v provedeni ZA-xx-x0xx nebo ZA-xx-x2xx
deni do dvefi rozvadéce je mozné dodat po doho-

dé s vyrobcem.

signalizacni kontakty prepinace funkci
signalizacni kontakty prepinace funkci + poruchovy stav
signalizacni kontakty prepinace funkci + signalizace zapnutého
jistice

signaliza¢ni kontakty prepinace funkci + signal pro generdtor
+ poruchovy stav

signalizacni kontakty pepinace funkci + signalizace zapnutého
jistice + poruchovy stav

signaliza¢ni kontakty prepinace funkci + signalizace zapnutého
jistice + signal pro generator

signalizacni kontakty pepinace funkci + signalizace zapnutého
jistice + signdl pro generdtor + poruchovy stav

ostatni specidlni provedeni dle pozadavki zakaznika
= >> TYPOVE OZNACENI

MODI ZA-| x -
* pouze u provedeni bez podéIné spojky, tedy ZA-0x-xxxx

V- pokud je nastavena trovefi sledovani podpéti na vice jak - 15% U (viz str. 10), musi byt zajisténo zalozni napajeni
automatu - automat musi byt v provedeni: MODI ZA-xx-x0xx nebo ZA-xx-x2xx

2 - standardné dodavame zéskokovy automat pro fizeni - na vyzadani doddme zaskokovy automat a schéma
téchto kombinaci jisticd: zapojeni pro fizeni téchto kombinaci jistict:
Raenélombinacefitii

BD250 BD250 BD250 BL...

BD250 BH630 BH630 BL...

BH630 BH630 BD250 ARION WL
BL... BL... BH630 ARION WL
ARION WL ARION WL BL... ARION WL

- tyto kombinace jisticd Ize mechanicky blokovat, viz str. 11 - tyto kombinace jistic{i nelze mechanicky blokovat




OEZ

FUNKCE A REZIMY

Zaskokovy automat MODI

Funkce: urcuje automaticky nebo manualni provoz

(nastavuje se otocnym piepinatem)

FUNKCE AUTOMATU BEZ PODELNE SVORKY

1) AUTOMATICKY PROVOZ — AUTOMATICKY ZASKOK
(poloha prepinace 3)

Automat umi pracovat ve tfech rezimech, které jsou voleny
pomoci ovladacich tlacitek automatu. Je mozno nastavit zda
jsou:

a)  zdroje jsou rovnocenné

b)  prioritu mé 1. zdroj

¢)  prioritu md 2. zdroj
a dale je mozné nastavit min. dobu mezi prepnutim zdroji
(T,) a Casy pro minimdlni pfitomnost napéti (T.) a maximalni
vypadek napéti (T,) .

REZIM

a) ROVNOCENNE ZDROJE
(reZim urceny predeviim pro napajeni ze dvou
transformatorti) - viz casovy diagram 1a2

Z&té7 mlze byt napdjena trvale z kteréhokoli zdroje. Pokud
dojde k vypadku napéti zdroje, ze kterého je napdjena zatéz,
dojde k odpojeni zdroje od zatéZe a k piipojeni druhého
zdroje. Po obnoveni napéti zdroje, ze kterého byla plivodné
7até7 napdjend, zlistava k zatéZi i nadale pfipojen druhy
zdroj, protoZe automat pracuje vrovnocenném rezimu.
Prepnuti na pidvodni zdroj je mozné ru¢né (prepnutim
priepinace z polohy 3 postupné do polohy 0" — 3. K piepnuti
dojde také automaticky po ztraté napéti druhého zdroje.

9 ¢
i

T1
2) MANUALNI PROVOZ - PROVOZ POUZE NA 1. ZDROJ
(poloha prepinace 1)

Z4té7 je trvale napdjena z prvniho zdroje a pokud dojde
k vypadku napéti, dojde k automatickému odpojeni zdroje
od z&té7e. Zdroj ziistane odpojen i po obnoveni jeho napéti.
Pfipojit zdroj je mozné pouze ru¢né (pfepnutim prepinace
z polohy 1 postupné do polohy 0" —1).

b) PRIORITA 1. ZDROJE

(rezim urceny predevSim pro napdjeni zatéze z
transformatoru jako hlavniho zdroje a generatoru
jakozto zéloZniho zdroje — 1. zdroj transformator, 2.
zdroj generator) - viz Casovy diagram3 a4

&té7 je napdjend trvale zhlavniho zdroje (transformdtoru).
Pokud dojde k vypadku napéti, dojde k automatickému odpojeni
hlavniho zdroje od zté7e a miize se, podle provedeni, aktivovat
signél pro zapnuti generdtoru. Po nabéhnuti generétoru dojde
k automatickému  pipojeni generatoru k zatéZi. Po obnoveni
napéti hlavniho zdroje dojde k automatickému prepnuti zdrojii a
24187 je opét trvale napéjena z hlavniho zdroje.

I

3) MANUALNI PROVOZ - PROVOZ POUZE NA 2. ZDROJ
(poloha prepinace 2)

£

£
L %

Z4té7 je trvale napdjena z druhého zdroje a pokud dojde
k vypadku napéti, dojde k automatickému odpojeni zdroje
od z&té7e. Zdroj ziistane odpojen i po obnoveni jeho napéti.
Pfipojit zdroj je mozné pouze ruéné (pfepnutim prepinace
z polohy 2 postupné do polohy 0" —2).

v poloze piepinace 0 je nutné dodrZet pauzu min. 1s pied dal3i manipulaci s prepinacem

provozu
(nastavuje se ovladacimi tlacitky automatu)

) PRIORITA 2. ZDROJE

obdoba rezimu b) PRIORITA 1. ZDROJE, zdroje jsou vsak

v opacném poradi

1. zdroj generétor
2. zdroj transformator

“ .h

—— ReZim: urcuje prioritu zdrojti v automatickém

?

i

4) 1.ZDRO0J a 2. ZDROJ JE VYPNUT
(poloha prrepinace 0)



Zaskokovy automat MODI

FUNKCE A REZIMY

FUNKCE AUTOMATU S PODELNOU SPOJKOU

1) AUTOMATICKY PROVOZ — AUTOMATICKY ZASKOK
(poloha prepinace 6)

Automat umi pracovat ve tfech rezimech, které jsou voleny
pomoci ovladacich tlacitek automatu. Je mozno nastavit:

a)  zéskok pro oba zdroje

b)  zéskok pro 1. zdroj

¢)  zéskok pro 2. zdroj
a déle je mozné nastavit min. dobu mezi pfepnutim zdroj
(T) a Casy pro detekd pfitomnosti napéti (T,) a vypadku
napajeni (T) .

REZIM:

a) ROVNOCENNE

0bé zatéze mohou byt napdjeny trvale z kteréhokoli zdroje.
Pokud dojde k vypadku napéti jednoho ze zdrojii, dojde
k odpojeni zdroje od zaté7e a k pripojeni zatéze (sepnuti
spojky) na druhy zdroj. Po obnoveni napéti zdroje, ze kterého
byla plvodné z&té7 napdjend, dojde k vypnuti spojky a
pripojeni zdtéze na piivodni zdroj.

2) MANUALNI PROVOZ - 1.ZDROJ | 2. ZDROJ JE VYPNUT
(poloha prrepinace 0)

5) MANUALNi PROVOZ - PROVOZ POUZE NA 1. ZDROJ
SE SEPNUTOU SPOJKOU
(poloha prepinace 3)

Obé zdtéZe jsou trvale napdjeny z prvniho zdroje. Pokud
dojde k vypadku napéti, automaticky se odpoji zdroj od
zatézi. Zdroj zlistane odpojen i po obnoveni jeho napéti.
Pripojit zdroj je mozné pouze rucné (pfepnutim piepinace z
polohy 3 postupné do polohy 0" —3).

b) ZASKOK PRO 1. ZDROJ

Prvni z&téZ mize byt napdjena z prvniho nebo z druhého
zdroje. Druhd zatéz mlize byt napdjena pouze z druhého
zdroje. Pokud dojde k vypadku napéti prvniho zdroje, dojde
k odpojeni prvni zétéze od prvniho zdroje a k pfipojeni prvni
zatéze k druhému zdroji (sepnuti spojky). Po obnoveni
napéti prvniho zdroje dojde k vypnuti spojky a pfipojeni
prvni zdtéZe na prvni zdroj. Pfi vypadku napéti druhého
zdroje dojde k odpojeni druhé zatéze od druhého zdroje.
Druhd z&té7 zlistane po dobu vypadku druhého zdroje bez
napéti. Neprovadi se zaskok (spojka nesepne).

3) MANUALNI PROVOZ - PROVOZ POUZE NA 1. ZDRO)
(poloha prrepinace 1)

Trvale je napdjena pouze prvni zatéZ z prvniho zdroje. Pokud
dojde k vypadku napéti, automaticky se odpoji zdroj od
z&té7e. Zdroj zlistane odpojen i po obnoveni napéti. Pripojit
zdroj je mozné pouze rucné (pfepnutim prepinace z polohy 1
postupné do polohy 0" —1).

6) MANUALNI PROVOZ - PROVOZ POUZE NA 2. ZDROJ
SE SEPNUTOU SPOJKOU
(poloha prepinace 4)

Obé zatéZe jsou trvale napdjeny z druhého zdroje a pokud
dojde k vypadku napéti, automaticky se odpoji zdroj od
zatéZi. Zdroj zlistane odpojen i po obnoveni jeho napéti.
Pripojit zdroj je mozné pouze ru¢né (pfepnutim prepinace z
polohy 4 postupné do polohy 0" —4).

Y — v poloze piepinace 0 je nutné dodrZet pauzu min. 1s pred dalsi manipulaci s pfepinacem

Zdroj 2

_| mobI | _

: :

I I

I I
Q 1

Tabulka logickych stav jistic

- - -0 00
- OO0 =00
© = O = =0

<) ZASKOK PRO 2. ZDROJ

Druhd z&té7 miize byt napdjena z prvniho nebo z druhého
zdroje. Prvni zatéZ mize byt napdjena pouze z prvniho
zdroje. Pokud dojde k vypadku napéti druhého zdroje, dojde
k odpojeni druhé zdtéze od druhého zdroje a k pfipojeni
druhé zdtéze k prvnimu zdroji (sepnuti spojky). Po obnoveni
napéti druhého zdroje dojde k vypnuti spojky a pfipojeni
druhé zdtéZze na druhy zdroj. Pfi vypadku napéti prvniho
zdroje dojde k odpojeni prvni zatéZe od prvniho zdroje. Prvni
24té7 ziistane po dobu vypadku prvniho zdroje bez napéti.
Neprovadi se zaskok (spojka nesepne).

4) MANUALNI PROVOZ - PROVOZ POUZE NA 2. ZDROJ
(poloha prrepinace 2)

Trvale je napdjena pouze druhd z&téz z druhého zdroje.
Pokud dojde k vypadku napéti, automaticky se odpoji zdroj
od zdtéze. Zdroj zlstane odpojen i po obnoveni napéti.
Pfipojit zdroj je mozné pouze ru¢né (pfepnutim prepinace
z polohy 2 postupné do polohy 0" —2).

7) MANUALNI PROVOZ - PROVOZ NA OBA ZDROJE
(poloha prepinace 5)

Prvni zatéz je trvale napdjena z prvniho zdroje. Druhé zatéz
je trvale napdjena z druhého zdroje. Pokud dojde k vypadku
napéti, automaticky se odpoji zdroj od zatéze. Zdroj ziistane
odpojen i po obnoveni jeho napéti. Pripojit zdroj je mozné
pouze runé (pfepnutim piepinace z polohy 5 postupné do
polohy 0" -5).




CASOVE DIAGRAMY

Zaskokovy automat MODI

Casovy diagram 1 - automat bez podélné spojky
Funkce: automaticky zaskok ReZim: rovnocenny (1. zdroj transformdtor, 2. zdroj transformator), Napajeni automatu: z aktivniho zdroje

1.AZ 2.AZ 3.AZ 4.AZ

Qr

UTZ

Qr,

Uz

u nA

T, | T, T, | T 0T, Ta TZT3 .
T
T
>
U, napéti 1. transformétoru POPIS FUNKCE
Q, jisti¢ 1. transformatoru Vychozi stav: Na 1. zdroji i 2. zdroji je napéti. Zatéz je napajena z 1. zdroje.
U, napéti 2. transformétoru
Q, jistic 2. transformétoru 1. automaticky zaskok: Pokud dojde k vypadku U , na dobu min. T , dojde k automatickému vypnuti Q,, a je-li pfitomno U,, alespofi min.
U, napéti na zatézi po dobuT,, dojde po Case T, k automatickému zapnuti Q,,. ProtoZe automat pracuje v reZimu rovnocennych zdroj,
U, napdjeni automatu zlistdvd Q,, zapnut i po obnoveni U na dobu del3i neZ T.. Pokud dojde k vypadku U;, na dobu krat3i nez T , automat
T, kontrolovand doba vypadku napéti na tento vypadek napéti nereaguje.
T, min. doba mezi prepnutim jistici
T, kontrolovana doba obnoveného napéti 2. automaticky zaskok: Pokud dojde k vypadku U, na dobu delSi neZ T , dojde k automatickému vypnuti Q,, a je-li pfitomno U, jiz min. po
T, doba od vypadku napéti, po které vypne jistic dobuT,, dojde po caseT, k automatickému zapnuti Q.
v pHipade, Ze automat neni napdjen, T,=0,5 s
3. automaticky zaskok: Pokud dojde k vypadku U;, a neni pfitomno U,,, dojde po Case T, k automatickému vypnuti Q, . Po obnoveni U , na
dobu min. T, dojde k automatickému zapnuti Q... Podminkou automatického zapnuti Q, je dobéhnuti Casu T,
Pozndmka: casy T, T,, T, jsou nastavitelné
4. automaticky zaskok: Pokud dojde k vypadku U, na dobu min. T, dojde k automatickému vypnuti Q, a je-li pfitomno U, alespori po dobu

Casovy diagram 2 - automat bez podélné spojky
Funkce: automaticky zdskok Rezim: rovnocenny (1. zdroj transformadtor, 2. zdroj transformétor), Napajeni automatu: z nezévislého externiho zdroje

T,, dojde po case T, k automatickému zapnuti Q, .

1.AZ 2.AZ 3.AZ 4.AZ

Uy

Qpy

Ur |

Qr,

Uz

u nA

T1 T2 T3 T1 T1 TZ T'I T2 T3
“ ‘ TN
I T3 1

U, napéti 1. transformétoru POPIS FUNKCE
Q, jistic 1. transformétoru Vychozi stav: Na 1. zdroji i 2. zdroji je napéti. Z&té7 je napéjena z 1. zdroje.
U, napéti 2. transformétoru
Q, jistic 2. transformétoru 1. automaticky zaskok: Pokud dojde k vypadku U, na dobu min. T,, dojde k automatickému vypnuti Q,, a je-li pfitomno U, alespori min.
U, napéti na zatézi po dobuT,, dojde po ¢ase T, k automatickému zapnuti Q,,. ProtoZe automat pracuje v rezimu rovnocennyich zdroj,
u, napéjeni automatu zlistava Q,, zapnut i po obnoveni U na dobu del3i neZ T.. Pokud dojde k vypadku U, na dobu krat3i nez T , automat
T, kontrolovana doba vypadku napéti na tento vypadek napéti nereaguje.
T, min. doba mezi prepnutim jistic{i
T, kontrolovana doba obnoveného napéti 2. automaticky zaskok: Pokud dojde k vypadku U,, na dobu del3i nez T,, dojde k automatickému vypnuti Q,, a je-li pfitomno U, jiz min. po

Pozndmka: casy T,T,T, jsou nastavitelné

3. automaticky zaskok:

4, automaticky zaskok:

dobuT, dojde po caseT, k automatickému zapnuti Q..

Pokud dojde k vypadku U, na dobu min. T, dojde k automatickému vypnuti Q,.. Po obnoveni U;, na dobu min. T,
dojde k automatickému zapnuti Q,,. Podminkou automatického zapnuti Q,, je dobéhnuti casuT,.

Pokud dojde k vypadku U, na dobu min. T, dojde k automatickému vypnuti Q,, a je-li pfitomno U, alespofi po dobu
T,, dojde po case T, k automatickému zapnuti Q..



Zaskokovy automat MODI

CASOVE DIAGRAMY

Casovy diagram 3 - automat bez podélné spojky
Funkce: automaticky zdskok ReZim: priorita 1. zdroje (1. zdroj transformator, 2. generdtor), Napajeni automatu: z aktivniho zdroje

1.AZ 2.AZ 3.AZ

Ur

o L

Ug

Qg

Uz

UnA

Usg

Ta T T T LT T Llu
Ts T, T;
n— I
T
U, napéti transformatoru POPIS FUNKCE
Q jistic transformdtoru Vychozi stav: Na 1. zdroji je napéti. Z&té7 je napédjena z 1. zdroje.
U, napéti generétoru
Q, jisti¢ generétoru 1. automaticky zaskok: Pokud dojde k vypadku U, automaticky vypne Q, a signdl pro chod generdtoru je aktivni. Objevi-li se U, alespoii
U, napéti na zatézi nadobuT, , je automaticky zapnut Q . Podminkou pro zapnuti Q je dobéhnuti asuT,. Pokud dojde k vypadku U,
u, napdjeni automatu a zéroveri U, neni pfitomno, dojde po dobé T, k automatickému vypnuti Q... Objevi-li se U_ alesporina dobuT, , je
U, signal pro funkci generatoru " automaticky zapnut Q.. Podminkou pro zapnuti Q_je dobéhnuti casuT,.
T, kontrolovand doba vypadku napéti
T, min. doba mezi prepnutim jistic{i 2. automaticky zaskok: Pokud dojde k obnoveni U, na dobu min. T, , dojde k automatickému vypnuti Q, a signal pro chod generdtoru
T, kontrolovana doba obnoveného napéti prestane byt aktivni. Po Case T, dojde k automatickému zapnuti Q, .
T, doba od vypadku napéti, po které vypne jistic
v pfipadé, Ze automat neni napdjen, T,=0,5 s 3. automaticky zaskok:  Pokud dojde k vypadku U na dobu min. T, dojde k automatickému vypnuti Q, a signal pro chod generdtoru je

aktivni. Pokud dojde k obnoveni U, na dobu min. T, dFiv neZ se objevi U, na dobu min. T, , dojde k automatickému
zapnuti Q.. Podminkou automatického zapnuti Q, je dob&hnuti casuT,.
Pozndmka.: casy T,T,T, jsou nastavitelné

VU= 24V d.c. (automat miZe byt vybaven touto signalizaci po dohodé s vjrobcem)

Casovy diagram 4 - automat bez podélné spojky
Funkce: automaticky zaskok ReZim: priorita 1. zdroje (1. zdroj transformator, 2. generdtor), Napajeni automatu: z nezdvislého externiho zdroje

1.AZ 2.AZ 3.AZ

Ur

o |

Ug

Q¢

Uz

u nA

USG

T1 TZ T3 T1 T3 TZ T1 TZ T3
) T 1 ) '|'3

U napéti transformatoru POPIS FUNKCE
Q jisti¢ transformétoru Vychozi stav: Na 1. zdroji je napéti. Z&téZ je napéjena z 1. zdroje.
U, napéti generétoru
Q, jisti¢ generdtoru 1. automaticky zaskok: Pokud dojde k vypadku U, na dobu min. T, dojde k automatickému vypnuti Q, a signél pro chod generdtoru je
U, napéti na zatézi aktivni. Objevi-li se U alespoii na dobu T, , je automaticky zapnut Q . Podminkou pro zapnuti Q; je dobéhnuti asu
U, napéjeni automatu T, Pokud dojde k vypadku U, na dobu krat3i nez T , automat na tento vypadek napéti nereaguje.
U, signal pro funkci generatoru "
T, kontrolovand doba vypadku napéti 2. automaticky zaskok: Pokud dojde k obnoveni U; na dobu min.T, , dojde k automatickému vypnuti Q, a signal pro chod generdtoru
T, min. doba mezi prepnutim jistici prestane byt aktivni. Po case T, dojde k automatickému zapnuti Q, .
T, kontrolovand doba obnoveného napéti

3. automaticky zaskok: Pokud dojde k vypadku U na dobu min. T, dojde k automatickému vypnuti Q; a signal pro chod generdtoru je
aktivni. Pokud dojde k obnoveni U, na dobu min. T, dfiv nez se objevi U, na dobu min. T, , dojde k automatickému
Pozndmka: ¢asy T,, T, T, jsou nastavitelné zapnuti Q.. Podminkou automatického zapnuti Q; je dobéhnuti CasuT,.
VU= 24V d.c. (automat miZe byt vybaven touto signalizaci po dohodé s vjrobcem)
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CASOVE DIAGRAMY

Zaskokovy automat MODI

Casovy diagram 5 - automat s podélnou spojkou
Funkce: automaticky zdskok ReZim: rovnocenny (1. zdroj transformdtor, 2. zdroj transformétor), Napdjeni automatu: z aktivniho zdroje

=

cjoj

CC>

2 R X

R N e I N <]

1.AZ

2.AZ

3.AZ

4.AZ

napéti 1. transformatoru

jisti¢ 1. transformdtoru

napéti 2. transformatoru

jisti¢ 2. transformatoru

odpinac podéIné spojky

napéti na zatézi ¢. 1

napéti na zatézi ¢. 2

napéjeni automatu

kontrolovand doba vypadku napéti
min. doba mezi pfepnutim jistici
kontrolovana doba obnoveného napéti
doba od vypadku napéti, po které vypne jisti¢
v pfipadé, Ze automat neni napdjen

POPIS FUNKCE
Vychozi stav:

1. automaticky zaskok:

2. automaticky zaskok:

3. automaticky zaskok:

4, automaticky zaskok:

5. automaticky zaskok:

Casovy diagram 6 - automat s podélnou spojkou
Funkce: automaticky zaskok Rezim: zaskok zdroje ¢.1 (1. zdroj transformétor, 2. zdroj transformétor), Napajeni automatu: z aktivniho zdroje

R R = = =]
AN &

i

1.AZ

2.AZ

3.AZ

Na 1. zdroji i 2. zdroji je napéti. 1. ztéz je napdjena z 1. zdroje. 2. zatéZ je napdjena z 2. zdroje.

Pokud dojde k vypadku U, na dobu min.T,, dojde k automatickému vypnuti Q, a je-li pfitomno U , min. po dobuT,,
dojde po Case T, k automatickému zapnuti Q..

Pokud dojde k vypadku U, na dobu del3i nez T , dojde k automatickému vypnuti Q,, a po ¢ase T, k automatickému
zapnuti Q,.

Pokud dojde k vypadku U,, a neni pfitomno U,,, dojde po case T, k automatickému vypnuti Q,, a Q, . Po obnoveni U, na
dobumin. T, dojde k automatickému zapnuti Q;, a Q. Podminkou automatického zapnuti Q,, je dobéhnuti casuT,.

Pokud dojde k vypadku U;, a neni ptitomno U, , dojde po Case T, k automatickému vypnuti Q,, a Q, . Po obnoveni U, na
dobu min. T3 dojde k automatickému zapnuti Q,, a Q,. Podminkou automatického zapnuti Q, a Q, je dobéhnuti casu T,

Pokud dojde k obnoveni U, a zdroveri v dobé T, dojde k vypadku napéti U, dojde po ase T, k automatickému
vypnuti Q;,a Q, Dobéhne-li as T, dfive neZ casT,, dojde k vypnuti Q;,a Q, po aseT,. Po case T, dojde k
automatickému zapnuti Q,, a Q,.

4.AZ 5.AZ

napéti 1. transformatoru
jisti¢ 1. transformatoru
napéti 2. transformatoru
jisti¢ 2. transformatoru
odpinac podéIné spojky
napéti na zatéZi ¢. 1
napéti na ztéZi ¢. 2
napdjeni automatu
kontrolovana doba vypadku napéti

min. doba mezi prepnutim jisticl
kontrolovana doba obnoveného napéti

doba od vypadku napéti, po které vypne jisti¢
v pfipadé, Ze automat neni napdjen

POPIS FUNKCE
Vychozi stav:

1. automaticky zaskok:
2. automaticky zaskok:
3. automaticky zaskok:

4, automaticky zaskok:

5. automaticky zaskok:

Na 1. zdroji i 2. zdroji je napéti. 1. ztéz je napdjena z 1. zdroje. 2. zatéZ je napdjena z 2. zdroje.

Pokud dojde k vypadku U, na dobu min.T,, dojde k automatickému vypnuti Q, a je-li pfitomno U , min. po dobuT,,
dojde po ¢ase T, k automatickému zapnuti Q..

Pokud dojde k obnoveni U, na dobu del3i nezT,, dojde k automatickému vypnuti Q, a po ¢ase T, k automatickému
zapnuti Q,,. Pokud dojde k vypadku U, na dobu krat3i nez T, automat na tento vypadek napéti nereaguje.

Pokud dojde k vypadku U,, na dobu delSinezT,, dojde k automatickému vypnuti Q,,. ProtoZe automat pracuje
v rezimu zdskoku pouze pro zdroj ¢. 1, Q, nesepne.

Pokud dojde k vypadku U,, a neni pfitomno U,,, dojde po ase T, k automatickému vypnuti Q.. . Po obnoveni U, na dobu
min.T, dojde k automatickému zapnuti Q,,a Q,. Podminkou automatického zapnuti Q;,a Q, je dobéhnuti asuT,.

Pokud dojde k obnoveni U, a zdroveri v dobé T, dojde k vjpadku napéti U, dojde po ase T, k automatickému
vypnuti Q;, a Q,. Dob&hne-li Cas T, dfive nez Cas T, dojde k vypnuti Q;,aQ, po case T,. Po Case T, dojde k
automatickému zapnuti Q..



Zaskokovy automat MODI

CASOVE DIAGRAMY

Casovy diagram 7 - automat s podélnou spojkou
Funkce: automaticky zdskok ReZim: zskok zdroje ¢.2 (1. zdroj transformator, 2. zdroj transformator), Napajeni automatu: z aktivniho zdroje

A A ccoo cpo =
AN &

.

1.AZ 2.AZ 3.AZ 4.AZ 5.AZ
Qn

napéti 1. transformatoru

jisti¢ 1. transformdtoru

napéti 2. transformatoru

jisti¢ 2. transformatoru

odpinac podéIné spojky

napéti na zatézi ¢. 1

napéti na zatéZi ¢. 2

napdjeni automatu

kontrolovana doba vypadku napéti
min. doba mezi prepnutim jistici
kontrolovana doba obnoveného napéti
doba od vypadku napéti, po které vypne jistic
v pfipadé, Ze automat neni napdjen

POPIS FUNKCE
Vychozi stav:

1. automaticky zaskok:

2. automaticky zaskok:

3. automaticky zaskok:

4, automaticky zaskok:

5. automaticky zaskok:

Na 1. zdroji i 2. zdroji je napéti. 1. zaté7 je napdjena z 1. zdroje. 2. zatéZ je napajena z 2. zdroje.
Pokud dojde k vypadku U,, na dobu min.T,, dojde k automatickému vypnuti Q,, a je-li pfitomno U min. po dobuT,,
dojde po ¢ase T, k automatickému zapnuti Q..

Pokud dojde k obnoveni U, na dobu del3i nezT,, dojde k automatickému vypnuti Q, a po case T, k automatickému
zapnuti Q,,. Pokud dojde k vypadku U, na dobu krat3i nez T , automat na tento vypadek napéti nereaguje.

Pokud dojde k vypadku UTT na dobu delSi nezT,, dojde k automatickému vypnuti Q, . Protoze automat pracuje
v rezimu zaskoku pouze pro zdroj ¢ 2, Q, nesepne.

Pokud dojde k vypadku U, a neni ptitomno U, , dojde po Case T, k automatickému vypnuti Q,, . Po obnoveni U, na
dobu min. T, dojde k automatickému zapnuti Q;, a Q. Podminkou automatického zapnuti Q,, a Q, je dobéhnuti casuT,.

Pokud dojde k obnoveni U , a zéroveii v dobé T, dojde k vjpadku napéti U, dojde po Case T, k automatickému
vypnuti Q, aQ,. Dobéhne-li CasT, dfive nez tasT,, dojde k vypnuti Q, aQ, po CaseT,. Po Case T, dojde k
automatickému zapnuti Q...




OEZ Zaskokovy automat MODI

PARAMETRY

Rozméry SxVxH ZA-00-... 300x500x 165 mm
IA-01-... iz str. 22; IA-11-... viz str. 21
Hmotnost m 10kg
Normy (SN EN 947-6-1
wewed =m0 T0KA - pledtenpojstam 6-16Ascharakterthoug
Externi (vyvody 26, 27) znezdvislého zdroje
Jmenovité pracovni napéti Ue 247,110,230V a.c.
U, 249,110,220V d.c.

Interni? z aktivniho zdroje
Jmenovity kmitocet f 50/60 Hz
Kryti ZA-00-.... 1P54
Vnéjsi / vnitini IA-01-.../ZA-11-... IP54/1P20
Rozsah teploty okoli 0-+50°C
SIGNALIZACE PROVOZY (sgralizace e ki poweepokde avomatvapen)
Mistni: ~ L(D
Dalkova: (vyvody 13-15) Jmenovity pracovni proud 1,./U, (AC-3) 10A/230 Va.c.

(vyvody 22-25) 1,/U, 0,1A/24V d.c. (proti svorce 27 / N-/)
Pripojovaci priifez S 0,5+ 1 mm? (doporucujeme > 0,75 mm?)

Nastaveni podpéti max. -30 % U

Nastaveni prepéti max.+30%U,

Kontrolovan doba vypadku napéti T, 0-+15,p00,1s
Min. doba mezi prepnutim jistici T, 2+30,po1s
Kontrolovand doba obnoveného napéti T, 0+15,p00,1s
Doba od vypadku napéti, po které vypne jistic * T, 05s

Pozndmeka: |, ~ zkratovy proud v obvodu zdrojii

" dle provedeni viz str. 3

2 ze zdroje, ktery je pravé pripojen k zaté7i, pfi vypadku obou zdrojii je zaskokovy automat bez napéti do té doby, dokud se na jednom ze zdrojii neobnovi napéti

3 na piani Ize casy prodlouzit

“ v pfipadé stalého napajeni automatu

9 v pfipadé, Ze automat neni napajen

9 pokud je nastavena Groveri sledovani podpéti na vice jak - 15% U_, musi byt zajidténo zélozni napajeni automatu - automat musi byt v provedeni: MODI ZA-xx-x0xx, nebo ZA-xx-x2xx

VYBAVENI JISTICD

Podpétova spoust SP-BHD-X024 SP-BHD-X024 SP-BL-X024 vizstr. 11
Pomocny spinac PS-BHD-1100-Au PS-BHD-1100-Au PS-BL-2200-Au vizstr. 11
Névéstni spinac PS-BHD-1000-Au PS-BHD-1000-Au - vizstr. 11
Relativni spinac - - PS-BL-2200-Au vizstr. 11
Motorovy pohon MP-BD-X230 MP-BH-X230 MP-BL-X230 vizstr. 11
Mechanické blokovani vizstr. 11 vizstr. 11 vizstr. 11 vizstr. 11




Zaskokovy automat MODI

TYPOVE 0ZNACENI JISTICE ARION WL

Vybava jistice musi obsahovat toto prislusenstvi:

m  Motorovy pohon — 230V a.c.

W Podpétovou spoust — 24V d.c.
m  Pomocné kontakty — 2z + 2r
m  Signalizacni spina¢, pfipraven k zapnuti” (520)
| Signalizani spinac,vypnuto spousti” (S24)
m  Mechanické blokovani
Typové oznaceni:
ARIONWL ....-..... —-4AJ2-7C22+K07 +xxx

Popis typového oznaceni:

ARIONWL ....—.....— 4AJ2-7 (C22+KO07+ xxx

Mechanické blokovani "

Signalizacni spinac,vypnuto spousti” (524)

Signalizacni spina¢, pripraveno k zapnuti” (520)

Motorovy pohon a zapinaci civka - 230V a.c.

Bez prvni pridavné spousté

Podpétova spoust - 24V d.c.

Jeden blok pomocnych spinacii - 2z+2r

Y xxx — Mechanické blokovani dle provedentijistice:

Vypinaci schopnost, elektronicka nadproudova spoust, pocet pdli a konstrukéni provedeni 2 $55 — Pevné provedeni jistice
R55 — Vysuvné provedeni jistice

Velikost jistice, jmenovity proud 2 2 viz katalog Vzduchové jistice VJ1-2007-C

URCENI MECHANICKEHO BLOKOVANI JISTICU ,#0dcion

BD250 BD250 MB-BD-PV05 MB-BD-PV05 MB-BD-PV05 MB-BD-PV05
BD250 BH630 MB-BHD-PV03 MB-BHD-PV03 MB-BHD-PV03 MB-BHD-PV03
BH630 BH630 MB-BH-PV04 MB-BH-PV04 MB-BH-PV04 MB-BH-PV04
BH630 BD250 MB-BHD-PV03 MB-BHD-PV03 MB-BHD-PV03 MB-BHD-PV03

BL... BL... MB-BL-PP07 - MB-BL-VV06 MB-BL-PV08




Zaskokovy automat MODI

SCHEMA
Zapojeni pro BD250 a BH630 ZA-00-4xxx (provedeni v plastovém rozvadéci)
T (6)
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T  -transformator - pfizapojeni je nutné dodrzet sled fazi
G  -generator - pfi zapojeni je nutné dodrZet sled fazi
F  -pojistky 6-16 A s charakteristikou G

ZA  -zaskokovy automat

XT0 - pfipojovaci svorkovnice

SA - prepinac funkce

H1-3 - signalizace funkce ZA -10A/230Va.c. (AC-3)

H4 - signdl pro zapnuti generatoru -0,1A/24V d.c. (proti svorce 27 / N-/)
H5 - signdl zapnut zdroj 1 -0,1A/24V d.c. (proti svorce 27 / N-/)
H6 - signdl zapnut zdroj 2 -0,1A/24V d.c. (proti svorce 27 / N-/)
H7 - signdl chyba -0,1A/24V d.c. (proti svorce 27 / N-/)

26(L+), 27(N-) - externi napéjeni z nezdvislého zdroje -24Va.c./d.c., 110V a.c./d.c, 230V a.c., 220V d.c. - dle provedeni viz str.3

1.BD250 (1.BH630) - jistic zdroje 1
2.BD250 (2.BH630) -jistic zdroje 2

SP-BHD-X024 - podpétova spoust
3.PS-BHD-1100-Au - pomocny spinac
1.PS-BHD-1000-Au - ndvéstni spinac

MP-BD-X...(MP-BH-X230) - motorovy pohon

1 -zitéZ




Zaskokovy automat MODI

33

3k

]

3.PS-BHD-1100Au!
22

SCHEMA
Zapojeni pro BD250 a BH630 ZA-01-4xxx (provedeni vestavné)
T (o)
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T  -transformator - piizapojeni je nutné dodrzet sled fazi
G  -generator - pfi zapojeni je nutné dodrZet sled fazi
F  -pojistky 6-16 A s charakteristikou G

-0,1A/24V d.c. (proti svorce 27 / N-/

( )
(proti svorce 27 / N-/)
( )

-0,1A/24V d.c. (proti svorce 27 / N-/

ZA - zéskokovy automat
XT0, XS3, XS5 - piipojovaci svorkovnice
SA - prepinac funkce
H1-3 - signalizace funkce ZA -10A/230Va.c. (AC-3)
H4 - signdl pro zapnuti generdtoru
H5 - signdl zapnut zdroj 1 -0,1A/24V d.c.
H6 - signdl zapnut zdroj 2
H7 - signdl chyba

-0,1A/24V d.c. (proti svorce 27 / N-/)

26(L+), 27(N-) - externi napéjeni z nezdvislého zdroje -24Va.c./d.c., 110V a.c./d.c, 230V a.c., 220V d.c. - dle provedeni vizstr. 3

1.BD250 (1.BH630) - jistic zdroje 1

2.BD250 (2.BH630) -jistic zdroje 2
SP-BHD-X024 - podpétova spoust
3.PS-BHD-1100-Au - pomocny spinac
1.PS-BHD-1000-Au - ndvéstni spinac
MP-BD-X...(MP-BH-X230) - motorovy pohon

1 -zitéZ
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SCHEMA

Zaskokovy automat MODI

Zapojeni proBL...

ZA-00-5xxx (provedeni v plastovém rozvadéci)

T (s)
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T  -transformator - pfizapojeni je nutné dodrzet sled fazi
G  -generator - pfi zapojeni je nutné dodrZet sled fazi
F  -pojistky 6-16 A s charakteristikou G

26(L+), 27(N-) - externi napéjeni z nezdvislého zdroje -24Va.c./d.c., 110V a.c./d.c, 230V a.c., 220V d.c. - dle provedeni viz str.3

ZA  -zaskokovy automat
XT0 - pfipojovaci svorkovnice
SA - prepinac funkce
H1-3 - signalizace funkce ZA -10A/230Va.c. (AC-3)
H4 - signdl pro zapnuti generatoru -0,1A/24V d.c. (proti svorce 27 / N-/)
H5 - signdl zapnut zdroj 1 -0,1A/24V d.c. (proti svorce 27 / N-/)
H6 - signdl zapnut zdroj 2 -0,1A/24V d.c. (proti svorce 27 / N-/)
H7 - signdl chyba -0,1A/24V d.c. (proti svorce 27 / N-/)
1.BL... -jisticzdroje 1
2.BL... -jisticzdroje 2
SP-BL-X024 - podpétova spoust

3.PS-BL-2200-Au
1.PS-BL-2200-Au
MP-BL-X. ..

- relativni spina¢
- pomocny spinac
- motorovy pohon

1 -zitéZ




Zaskokovy automat MODI

SCHEMA
Zapojeni proBL...

ZA-01-5xxx (provedeni vestavné)
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T  -transformator - piizapojeni je nutné dodrzet sled fazi
G  -generator - pfi zapojeni je nutné dodrZet sled fazi
F  -pojistky 6-16 A s charakteristikou G
ZA - zéskokovy automat
XT0, XS3, XS5 - piipojovaci svorkovnice
SA - prepinac funkce
H1-3 - signalizace funkce ZA -10A/230Va.c. (AC-3)
H4 - signdl pro zapnuti generatoru -0,1A/24V d.c. (proti svorce 27 / N-/)
H5 - signdl zapnut zdroj 1 -0,1A/24V d.c. (proti svorce 27 / N-/)
H6 - signdl zapnut zdroj 2 -0,1A/24V d.c. (proti svorce 27 / N-/)
H7 - signdl chyba -0,1A/24V d.c. (proti svorce 27 / N-/)
26(L+), 27(N-) - externi napéjeni z nezavislého zdroje -24Va.c./d.c., 110V a.c./d.c, 230V a.c., 220V d.c. - dle provedeni viz str. 3
1.BL... -jisticzdroje 1
2.BL... -jisticzdroje 2
SP-BL-X024 - podpétova spoust
3.PS-BL-2200-Au - relativni spina¢
1.PS-BL-2200-Au - pomocny spinac
MP-BL-X.... - motorovy pohon
1 -zatéz




Zaskokovy automat MODI

SCHEMA
Zapojeni pro ARION WL ZA-00-3xxx (provedeni v plastovém rozvadéci)
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T  -transformator - pfizapojeni je nutné dodrzet sled fazi
G  -generator - pfi zapojeni je nutné dodrZet sled fazi
F  -pojistky 6-16 A s charakteristikou G
ZA  -zaskokovy automat
XT0 - pfipojovaci svorkovnice
SA - prepinac funkce
H1-3 - signalizace funkce ZA -10A/230Va.c. (AC-3)
H4 - signdl pro zapnuti generatoru -0,1A/24V d.c. (proti svorce 27 / N-/)
H5 - signdl zapnut zdroj 1 -0,1A/24V d.c. (proti svorce 27 / N-/)
H6 - signdl zapnut zdroj 2 -0,1A/24V d.c. (proti svorce 27 / N-/)
H7 - signdl chyba -0,1A/24V d.c. (proti svorce 27 / N-/)
26(L+), 27(N-) - externi napéjeni z nezdvislého zdroje -24Va.c./d.c., 110V a.c./d.c, 230V a.c., 220V d.c. - dle provedeni viz str.3
1.ARION WL - jistic zdroje 1
2.ARION WL - jistic zdroje 2
X5...., X6...., X7.... - konektor pro pfipojeni pfisluSenstvi (popis viz dokumentace jistice ARION WL)

Z

-zatéi




Zaskokovy automat MODI

SCHEMA
Zapojeni pro ARION WL ZA-01-3xxx (provedeni vestavné)
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T  -transformator - pfizapojeni je nutné dodrzet sled fazi
- generator - pri zapojeni je nutné dodrzet sled fazi
F  -pojistky 6-16 A s charakteristikou G

ZA  -zaskokovy automat
XT0, XS3, XS5 - piiipojovaci svorkovnice

SA - prepinac funkce

H1-3 - signalizace funkce ZA -10A/230Va.c. (AC-3)

H4 - signdl pro zapnuti generdtoru -0,1A/24V d.c. (proti svorce 27 / N-/)
H5 - signdl zapnut zdroj 1 -0,1A/24V d.c. (proti svorce 27 / N-/)
H6 - signdl zapnut zdroj 2 -0,1A/24V d.c. (proti svorce 27 / N-/)
H7 - signdl chyba -0,1A/24V d.c. (proti svorce 27 / N-/)

26(L+), 27(N-) - externi napéjeni z nezavislého zdroje -24Va.c./d.c, 110V a.c./d.c, 230V a.c., 220V d.c. - dle provedeni viz str. 3
1. ARION WL - jistic zdroje 1
2. ARION WL - jistic zdroje 2
X5...., X6...., X7.... - konektor pro pfipojeni pfislusenstvi (popis viz dokumentace jistice ARION WL)

1 -zatéZ
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SCHEMA

Zaskokovy automat MODI

Zapojeni pro BD250 a BH630 s podélnou spojkou

B
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ZA-11-4xxx (provedeni vestavné)
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T1,T2 - transformator - pfi zapojeni je nutné dodrzet sled fazi
F - pojistky 6-16 A s charakteristikou gG
ZA - zéskokovy automat
XT0, XS3, XS5,XS6 - pfipojovaci svorkovnice
SA1 - prepinac funkce
H1-6 - signalizace funkce ZA -10A/230Va.c. (AC-3)
H7 - signdl zapnut zdroj 1 -0,1A/24V d.c.
H8 - signdl zapnut zdroj 2 -0,1A/24V d.c.
H9 - signdl chyba -0,1A/24Vd.c.
H10 - volitelny signal -0,1A/24Vd.c.
26(L+), 27(N-) - externi napéjeni z nezavislého zdroje -24Va.c./d.c., 110V a.c./d.c, 230V a.c., 220V d.c. - dle provedeni viz str. 3
1.BD250 ( 1.BH630) - jistic zdroje 1
2.BD250(2.BH630) - jistic zdroje 2
3.BD250 (3.BH630) - odpinac - podélna spojka

SP-BHD-X024

- podpétova spoust

3.PS-BHD-1100-Au
1.PS-BHD-1000-Au
MP-BD-X230 (MP-BH-X230)

1,72

- zatéi

- pomocny spinac
- ndvéstni spinac
- motorovy pohon



Zaskokovy automat MODI

SCHEMA

Zapojeni proBL... s podélnou spojkou ZA-11-5xxx (provedeni vestavné)
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T1,T2 - transformator - pfi zapojeni je nutné dodrZet sled fazi
F - pojistky 6-16 A s charakteristikou G

ZA - zéskokovy automat
XT0, XS3, XS5,XS6 - pfipojovaci svorkovnice

SA1 - prepinac funkce
H1-6 - signalizace funkce ZA -10A/230V a.c. (AC-3)
H7 - signdl zapnut zdroj 1 -0,1A/24V d.c.
H8 - signdl zapnut zdroj 2 -0,1A/24V d.c.
H9 - signdl chyba -0,1A/24Vd.c.
H10 - volitelny signal -0,1A/24Vd.c.
26(L+), 27(N-) - externi napéjeni z nezdvislého zdroje -24Va.c./d.c., 110V a.c./d.c, 230V a.c., 220V d.c. - dle provedeni viz str. 3
1.BL... - jistic zdroje 1
2.BL... - jistic zdroje 2
3.BL... - odpinac - podélna spojka
SP-BL-X024 - podpétova spoust
3.PS-BL-2200-Au - relativni spina¢
1.PS-BL-2200-Au - pomocny spinac
MP-BL-X.... - motorovy pohon

11,72 -zatéz
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Zaskokovy automat MODI

SCHEMA

Zapojeni pro ARION WL s podélnou spojkou ZA-11-3xxx (provedeni vestavné)
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T1,T2 - transformator - pfi zapojeni je nutné dodrzet sled fazi
F - pojistky 6-16 A s charakteristikou gG
ZA  -zaskokovy automat
XT0, XS3, XS5,XS6 - pfipojovaci svorkovnice
SA1 - prepinac funkce
H1-6 - signalizace funkce ZA -10A/230Va.c. (AC-3)
H7 - signdl zapnut zdroj 1 -0,1A/24V d.c.
H8 - signdl zapnut zdroj 2 -0,1A/24V d.c.
H9 - signdl chyba -0,1A/24Vd.c.
H10 - volitelny signal -0,1A/24Vd.c.
26(L+), 27(N-) - externi napéjeni z nezavislého zdroje -24Va.c./d.c., 110V a.c./d.c, 230V a.c., 220V d.c. - dle provedeni viz str. 3
1.ARION WL - jistic zdroje 1
2.ARION WL - jistic zdroje 2
3.ARION WL - odpinac - podélna spojka
X5...., X6...., X7....  -konektor pro pfipojeni pfislusenstvi (popis viz dokumentace jistice ARION WL)
11,712 -zatéz




Zaskokovy automat MODI

Provedeni ZA-00-xxxx -provedeni v plastovém rozvadéci IP54
Volitelné zadni ¢i horni vyvody
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Zaskokovy automat MODI

ROZMERY
Provedeni ZA-01-xxxx/ZA-11-Xxxx -provedeni vestavné
Otvor pro fidici systém
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Zaskokovy automat MODI

POZNAMKY




Zaskokovy automat MODI

POZNAMKY




OEZ s.r.0.

Sedivska 339

561 51 Letohrad

tel.: +420 465 672 111

fax: +420 465 672 151

e-mail: oez.cz@oez.com, Wwww.0ez.cz

TECHNICKA PODPORA
Modularni pristroje MINIA

tel.: +420 465 672 190

e-mail: minia.cz@oez.com

Kompaktni jistice MODEION
a vzduchové jistice ARION
tel.: +420 465 672 191

e-mail: modeion.cz@oez.com
e-mail: arion.cz@oez.com

Pojistkové systémy VARIUS
tel.: +420 465 672 192
e-mail: varius.cz@oez.com

Pristroje pro spinani a ovladani CONTEO
tel.: +420 465 672 355
e-mail: conteo.cz@oez.com

Rozvodnice a rozvadécové skiiné DISTRI
tel.: +420 465 672 197
e-mail: distri.cz@oez.com

Modernizace rozvadécti - retrofity
tel.: +420 465 672 193
e-mail: retrofity.cz@oez.com

Teorie jisténi, spoluprace pfistrojli, program SICHR

tel.: +420 465 672 194
e-mail: sichr.cz@oez.com

CAD/CAE podpora
tel.: +420 465 672 196
e-mail: cad.cz@oez.com

Propagace, katalogova dokumentace
tel.: +420 465 672 195
e-mail: dokumentace.cz@oez.com

DIC: CZ49810146

ICO: 49810146

Firma zapsana v obch. rejstfiku KS

v Hradci Kralové, oddil C, vlozka 4649

SERVISNI SLUZBY
Servis

tel.: +420 465 672 313

e-mail: servis.cz@oez.com
Nepfretrzita pohotovostni sluzba
mobil: +420 602 432 786

Podpora pred uvedenim slozitych zafizeni do provozu,
pravidelna preventivni udrzba

tel.: +420 465 672 369

e-mail: servisni.sluzby.cz@oez.com

Realizace retrofitti AR, ARV
tel.: +420 465 672 193
e-mail: retrofity.cz@oez.com

OBCHOD

Prodej

tel.: +420 465 672 323

e-mail: prodej.cz@oez.com
Prijem objednavek

tel.: +420 465 672 334

e-mail: objednavky.cz@oez.com

Expedice
tel.: +420 465 672 345
e-mail: expedice.cz@oez.com

OEZ SLOVAKIA, spol. s r.o.
Rybni¢na 36¢

831 07 Bratislava

tel.: +421 249 21 25 11

fax: +421 2 49 21 25 25

e-mail; oez.sk@oez.com, www.oez.sk

IC DPH: SK2020338738

ICO: 314 05 614

Obchodny register Okresného sudu
Bratislava |

oddiel: Sro, vlozka ¢islo: 9850/B

TECHNICKA PODPORA OBCHOD

tel.: +421 249 21 2555 Predaj, reklamacie, expedicia
e-mail: tel.: +421 249 21 2513
technicka.podpora.sk@oez.com +421 249212515

+421249212516
. - e-mail: predaj.sk@oez.com
SERVISNE SLUZBY
Servis
tel.: +421 249 21 25 09
Nepretrzita pohotovostna sluzba
(plati iba pre servis)
mobil: +421 905 908 658
e-mail: servis.sk@oez.com
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